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1. Allgemeine Informationen

1.1 Herausgeber

BARTEC GmbH
Max-Eyth-Strasse 16
97980 Bad Mergentheim
Deutschland

Telefon: +49 7931 597-0
Email: Support-Polaris@Bartec.com

1.2 Rechte

Alle Rechte vorbehalten. Reproduktion und Ausziige aus diesem Schriftstlick sind ohne
schriftliche Genehmigung des Herausgebers nicht gestattet. Das Handbuch wurde mit
Sorgfalt erstellt. Die BARTEC GmbH tGbernimmt jedoch fiir eventuelle Fehler in diesem
Handbuch und deren Konsequenzen keine Haftung. Ebenso wird jede Haftung bei
Verwendung des Produktes in einer artfremden Weise abgelehnt.

1.3 Warenzeichen

IBM ist eingetragenes Warenzeichen der IBM-Corporation
SIMATIC S7 ist eingetragenes Warenzeichen der Siemens AG
WINDOWS ist eingetragenes Warenzeichen der MICROSOFT Corporation
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2. Installation des Updates

2.1 Voraussetzungen fir die Installation des Updates
Das Update fur die Smart HMIs setzt eine bestehende Installation der BMS-Graf-pro
V7.x.x.x voraus. Ist diese nicht installiert, bitte zuerst installieren.

2.2 Vorbereitung der Installation

] s Grafsoftware Download des Updates von der
Downloadseite:

https://automation.bartec.de/bmsgraf.htm

ZIP — Datei 6ffnen und extrahieren

2.2 Installation des Updates

Starten des Updates mit Aufruf der
,UpdateSetup.exe”

Der Computer wurde durch Windows
geschutzt

~Weitere Informationen” auswahlen




Der Computer wurde durch Windows

Trotzdem ausfdhren Nicht ausfhren

Benutzer ng

Mochten Sie zulassen, dass durch diese App
von einem unbekannten Herausgeber
Anderungen an Ihrem Gerit vorgenommen
werden?

UpdateSetup.exe
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»Trotzdem ausflihren* auswahlen

»~Ja“ auswahlen, damit das Setup mit
Administrator — Rechten ausgefuhrt wird.

BARTEC

BMS-Graf-pro V7 Update for POLARIS Smart HMI

H 0]

Install Update Exit

BARTEC

Update installed successfully

v

Finish

Schaltflache ,Install Update® auswahlen.

Update ist ausgefiihrt, und kann Gber die
Schaltflache ,Finish” beendet werden.
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3. Zusétze / Anderungen
3.1 Erweiterung der SPS-Protokolle um das Siemens 3964R RK512

Modbus RTU Slave ABB

Modbus RTU Master general
Modbus RTU Slave General
Modbus RTU Master [Bentley]
ModbusTCP Client

Modbus RTU Master Telemecanique
Modbus RTU Slave Telemecanique
Profibus DP Moeler

Hostink

| |Profibus DP Premium

Profibus DP Quantum

Information
SIEMENS CP524-CP544 / CP341
Protokoll 3964%
with RK 512
Mastermode

Es werden folgende Siemens Systeme unterstiitzt:

— S5 115U mit CP 544

— S5 115U oder 135U mit CPU 928B oder CPU 943B auf der 2. PG-Schnittstelle
— S7-300 mit CP340 mit Software 3964R RK512

— 8§7-300 mit CP341

— S7-400 mit CP441-2

3.1.1 Einstellungen / Konfigurationen am CP 544 der Steuerung S5

Der CP544 muss mit der Siemens Parametriersoftware ,COM PP so eingestellt werden,
dass Baudrate, Datenbits, Stoppbits und Paritat mit den Einstellungen des Smart HMIs
Ubereinstimmen.

Der CP muss auf3erdem auf das 3964R mit RK512 Protokoll eingestellt werden. Die
Prioritat ist auf niedrig einzustellen.

Im SPS-Programm ist in jedem Anlauf-OB ein SYNCRON Funktionsaufruf einzufligen.

Die Funktionsaufrufe ,SEND ALL*“ und ,RECEIVE ALL" missen mindestens einmal im
Programmzyklus aufgerufen werden, bei sehr langen SPS-Programmen empfiehlt es sich,
mehrere Aufrufe einzufiigen.



CP 544

mmmmmm

CP544
N TAD B (T4 e . RiD B (RxD+)
oo | \¢ - Datak
| meame: ol—m ¥ RDARD)
1 monmon X8 (TxDy)
o L= [N Data O
N : TDA (D)
L m e —
-
]
[« =
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Anschlussbild
CP544 mit
TTY-
Einsteckkarte
(6ES5752-
0AA12)

Anschlussbild
CP544 mit
RS422/485
Einsteckkarte
(6ES5752-
0AA43)

3.1.2 Einstellungen / Konfigurationen S7-3xx mit CP341 fir 3964R RK512 Protokoll
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WATIC Hanager - [CP34x.PIP_Com - C:ProgrammeSiemensiSiepamplesicP34x P1] [ [EIR)
et

o BT
M| @ |[<KeFier> - e N

B 2 % %
8 o Fadmae | GEC)
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B
* @ €311 Prtcoll
< >
orton s gt

0w Kot G2 341 roscel etz

e R dd DD R R

1P 341 Prntcal K512 Dttt v - 51X

porss)

Step7 Manager 6ffnen. Anschlieend
,Hardware" 6ffnen

Im HW-Konfig mittels Doppelklick die
Eigenschaften des CP341 6ffnen. Hier
wiederum auf die Schaltflache
LParameter...“ driicken.

Wl Punkt-zu-Punkt-Kopplung parametrieren - [CP 341-R5232C (R0/54)
Datei Bearbeiten Ansicht Extras Hife

IEIEST]

Protokol:  [RKS12 =

-CP34...

Protokol

<

[ricken Sie Ft, um Hife zu erhatten.

Es o6ffnet sich der Punkt-zu-Punkt-
Kopplung parametrieren Dialog. Nun
einen Doppelklick auf das ,Briefkuvert”
um in den Protokoll-Dialog zu gelangen.




Protokoll 3]
AK 512 | Datenempfang |
Protokol Prolokol Perameter
7 ik Blockehack Zeichenverzugszelt 20 ms
Quitungsverzugszeit: 2000 ms
I™ Standardwerte verwenden ibanersuche: =
Ubertagungsversuche: =
Geschwindikel Zeichervahmen
Baudrate: Dalerbits:  Stopbits:  Pariat P
300 ] Bis/s = [ = fkene v redia
Abbrechen Hite
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,mit Blockcheck” markieren um den
3964R-Rahmen zu aktivieren.

~Standardwerte verwenden* nicht
markieren, da diese geandert werden
muissen

Die Default-Werte in
.Zeichenverzugszeit‘ und
~Quittungsverzugszeit‘ beibehalten.

LAufbauversuche”“ und
,Ubertragungsversuche“ miissen
jeweils auf den Wert ,1“ eingestellt
werden.

.Baudrate, ,Stoppbits“ und ,Paritat"
gleich wie im HMI einstellen.

Die ,Prioritat‘ muss auf ,niedrig“
eingestellt werden.

= [ CF 341 Protocal AKS12
= @ cruste

=) &) CP 341 Protocol
(@ Source Fies

S

< >
ricken Sie F1, um Hife 2u erhalten.

D 8+ & B d 2% ® = @) [ <KeinFiker> -V RS
= By Padx_PP_Com System Data 3 08100 =l
788 0810 o083 @ 0840

SFCsg & 57059

PC Adapter(Auto)

Im Datenblockbereich den OB1 6ffnen
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HR KOP/AWLIFUP - [0B1 -- "CYCLE” -- CP34x_PtP_Com\CP 341 Protocd
{3} Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe

DE:-EH S sb@ -

Clidin || %5 6| 1<

Inhalt von:

‘Ungebung\Schnittstelle’

= & schnitestelle

+ @ TEMP

Name
& [TEHP

=

Titel:

|Kmnm:lz:

CALL

EN_R
R
LADDR
DB_NO
DBE_NO
L_TYP
L_No
L_OFFSET:
L_CF_BYT:
L_CF_BIT:
NDR

ERROR

LEN
STATUS

"P_RCV_RK" , DB33
:=TRUE

Wowow o ow oW owowomowow

Hier muss zyklisch die Funktion
P_RCV_RK" mit einem Instanz-DB
aufgerufen werden.

Weitere Parameter siehe Links, wobei in
,LADDR" die Hardwareadresse des
CP341 eingetragen werden muss.
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3.1.2 Projekt-Einstellungen im BMS-Graf-pro Oberflache fiir 3964R RK512 Protokoll

Verbindungsparameter

{81 Runtime nicht anderbar

High-Byte, Low-Byte v
High-Word, Low-Word ~

Die Einstellungen bei Baudrate, Datenbits,
Stoppbits und Paritat mussen gleich den
Einstellungen in der Steuerung sein.

Die Protokollverzugszeit (Default 2000ms)
entspricht der maximalen Wartezeit auf eine
Antwort der Steuerung bei Protokollanfrage.

Die Zeichenverzugszeit (Default 200ms)
entspricht der maximalen Zeit zwischen zwei
aufeinander folgenden Zeichen.

Byte- und Wortausrichtung dient zur Korrektur
der Byte und Wortreihenfolge (Big-Endian-
Format / Little-Endian-Format)
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A3.1.3 Einstellungen in der BMS-Graf-pro Runtime fiir 3964R RK512 Protokoll

Nach der Projektibertagung in das Smart HMI muss die Schnittstelle zur Steuerung
eingestellt werden. Dies ist notwendig, da mit dem ersten AnschlieRen des Smart-Moduls
die Schnittstellennummer festgelegt wird. Zudem installiert Smart-Modul vier Schnittstellen
(2xRS232, 1xRS422/485 und 1xTTY), so dass die Richtige fur die Verbindung zur
Steuerung eingestellt werden muss. Ist diese erst einmal richtig eingestellt und wird die
Hardware nicht mehr geandert, bleibt die Einstellung gliltig.

Programmeinstellungen
Schnittstellenparameter Prozessverbindung
3864R mit RK512 Siemens

Schnittstelle com1 ¥ . i
Barode | 38400 Die Einstellungen, Baudrate,
Settings
"ﬁ Datenbits £ Datenbits, Stoppbits, Paritat,
Settings | Stoppbits 1 .
L — Protokollverzugszeit,
Protokollwartezeit [ms] 500 Zeichenverzugszeit, sowie die
eichenwartezeit [ms 50 .
i Byte- und Wortausrichtung
Stationsnummer 1
S— High-Byte, Low-Byte werden aus den
X v Projekteinstellungen
Abbrechen Ubernehmen .
Ubernommen.

Programmeinstellungen

\i Schnittstellenparameter Prozessverbindung
3864R mit RK512 Siemens

Das CharAlignment und

e : SingleWordAlignment ist eine

Soroode | parita Keine vy s e

s [ zusétzliche Méglichkeit die

A |Protokoliwartezeit [ms] 500

Sekiogs | zeichenwartezeit [ms] 50 Byte bzw. Wortausrichtung
ptiensnne] ’ bei Zeichenketten und
Byteausrichtung High-Byte, Low-Byte
Wortaustichnurg High Word, Low-Word FlieRkommazahlen geringer
Charalignment FAB AR AD B AD AD' “ || Genauigkeit zu korrigieren.
; ig High-Word, Low-Word v

X v

Abbrechen Ubernehmen
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3.2 Erweiterung der auswahlbaren HMIs

POLARIS Smart Panel 7°

[POLARIS Smart Panel 12°

POLARIS Touch Panel 5.7°

POLARIS Touch Panel 10.4°

POLARIS Touch Panel 12. 1Wide™
POLARIS Touch Panel 12.1°

POLARIS Panel PC 10.4" XP Embedded
POLARIS Panel PC 1217 XP-Embedded
POLARIS Panel PC 12.17XP Prof.
POLARIS Panel PC 15" XP-Prof.
POLARIS Panel PC 19” XP-Prof.
POLARIS II Touch Panel 22°

POLARIS Touch Panel 24°

POLARIS Smart HMI 12° Emulation BASIC 10.4"
POLARIS Smart HMI 12" Emulation BASIC 12.1°

Folgende HMIs sind nun zuséatzlich verfugbar:

POLARIS Smart HMI 7 Zoll
800x480 Bildpunkte
Touchpanel

POLARIS Smart HMI 12 Zoll
1280x800 Bildpunkte
Touchpanel

POLARIS Smart HMI 12 Zoll
mit Software emulation eines
POLARIS BASIC 10,4¢

POLARIS Smart HMI 12 Zoll
mit Software emulation eines
POLARIS BASIC 12,1¢
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Beschreibung Emulationsvarianten

[T EF P T NI R EYEspeers |

In der BMS-Graf-pro Oberflache werden die
Bilder des Projektes, bei Auswahl einer
Emulationsvariante, wie gewohnt dargestellt.

:1000000000000: 3

Nach der Ubertragung in das HMI wird je nach
ausgewahlter Emulation die entsprechende

i oo Tastatur als Touch-Felder dargestellt.

=~ Die Bilder werden im virtuellen Bildschirmbereich

1
B O0H

“l=qrlelx
il]

e & dargestellt.

Die ,Tastatur” fihrt alle Tastendriicke bis auf ein
paar Einschréankungen wie auf dem ,alten“ Gerat
aus. Die Einschrankung ist das Driicken von
Tastenkombinationen, die mit dem Touch nicht
moglich sind.

Uber die Einstellungen kann zwischen drei
Farbschemen ausgewahlt werden.
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3.3 Erweiterung der Einstellungen im Runtime-Menu

In der BMS-Graf-pro Runtime sind die folgenden Punkte
einstellbar:

Mit ,HB-An-Zeit* und ,HB-Manager” ist es mdglich den in
Windows eingestellten Bildschirmschoner zu aktivieren.
Bisher wurde ausschlieBlich die Hintergrundbeleuchtung
abgeschaltet, nun wird die komplette Monitoreinheit, bis
auf den Touch, abgeschaltet.

die Checkboxen ,Debug Panel anzeigen® und
»--- loggen“ dienen der Fehlersuche bei der
Inbetriebnahme und sollten im Normalbetrieb
abgeschaltet sein.

Falls ein Emulationsmodus aktiv ist, kann mit ,Emulation
keys color scheme* ein Farbschema ausgewahlt
werden.

Mit ,Keyboard type“ ist die Art der verwendeten Tastatur
einzustellen. Hier ist wichtig, dass die im
Emulationsmodus angezeigte Tastatur den ,Frontpanel
Keyboard® gleichgesetzt wird. Eine externe Tastatur
entspricht demzufolge einer ,MF2 Tastatur®.

Das in die Runtime integrierte On-Screen Keyboard wird
aktiviert, wenn ein Eingabefeld mit dem Touch selektiert
wird. Je nach Typ des Feldes, numerisch oder
alphanumerisch, andert sich das Aussehen. Ist es nicht
erwilinscht, dass das On-Screen Keyboard erscheint,
kann es inaktiv geschaltet werden.

Mit dem letzten Punkt kann die Runtime angewiesen
werden, das Projekt-Bild auf die tatséchliche Auflésung
des Bildschirms zu skalieren. Im Emulationsmodus ist
diese Funktion nicht aktivierbar.
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BARTEC

BARTEC GmbH
Max-Eyth-Strasse 16
97980 Bad Mergentheim
Deutschland

Tel: +49 7931 597 0
Fax:
Mail: Support-Polaris@bartec.com

bartec.com



